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Videobildanzeige fur eine 
Fahrzeugumgebungserf assungseinheit 



Die Erfindung betrifft eine Videobildanzeige fur eine Fahr- 
5 zeugumgebungserf assungseinheit . 

Moderne Fahrzeuge sind mit unterschiedl ichen Assistenzsyste - 
men ausgestattet , welche den Fahrer unterstutzen sollen. Da- 
bei werden vermehrt bildgebende Umgebungserf assungssysteme 

10 eingesetzt. Im Automobilen Bereich gibt es beispielsweise 
Nachtsichtsysteme bei denen mittels einem Infrarotsensor die 
vorausliegende Fahrzeugumgebung erfasst wird. Die erfassten 
Umgebungsdaten werden sodann mittels einer Datenverarbei - 
tungseinheit zu einem Bild verarbeitet und auf einem Display 

15 abgebildet, wo sie vom Fahrer bei Bedarf abgerufen werden 
konnen . 

In der EP 1172665 A2 wird ein System zur Beobachtung der vor- 
ausliegenden Umgebung eines Fahrzeugs beschrieben. Das System 

20 umfasst dabei einen Mikrocomputer zur Ermittlung auftretender 
Systemf ehler . Wobei die Fehlerermitt lungen insbesondere auf 
Auswertungen von Helligkeitsdaten auf genommener Bilder basie- 
ren. Zur Aufnahme von Bildern werden hierbei zwei Kameras 
verwendet, welche jeweils eine Ansicht der dem Fahrzeug vor- 

25 ausliegenden Umgebung aufzeichnen. Wobei im Rahmen der Feh- 
lerermittlung zunachst die Helligkeitswerte der auf gezeichne- 
ten Bilddaten mittels einer Stereo-Bildverarbeitungseinheit 
berechnet werden. Der Mikrocomputer bestimmt sodann anhand 



der berechneten Helligkeitswerte ob -ein Systemfehler vor- 
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liegt. Falls ein Systemfehler aufgetreten ist, werden dann 
MaSnahmen zur Ausf allsicherung getroffen. 

In der japanischen Pat entanmel dung JP 2001211466 A wird ein 
Bildverarbeitungssystem fur Fahrzeugkameras beschrieben. Wo- 
bei mittels der Fahrzeugkameras Einzelbilder von sich in der 
Umgebung befindlichen Fahrzeugen aufgenommen werden und dar- 
aus Videosignale erzeugt werden. Das Bildverarbeitungssystem 
umfasst hierbei eine Selbstdiagnoseeinheit . Mittels der 
Selbstdiagnoseeinheit soil die Funkt ionsweise der Fahrzeugka- 
meras beurteilt werden. Wobei im Rahmen dieser Beurteilung 
Einzelbilder der beiden Fahrzeugkameras miteinander vergli- 
chen werden. Zum Vergleich werden hierbei Bildverarbeitungs- 
verfahren herangezogen, dabei kommen beispielsweise Verfahren 
wie optischer Flufe zum Einsatz. 

In der Patent anmeldung GB 2276790 A wird ein Tracking-System 
fur Fahrzeuge beschrieben. Das Tracking-System umfasst eine 
Kamera mittels der Bilder eines in der Umgebung befindlichen 
Fahrzeugs gebildet und daraus innerhalb einem vorgegebenen 
Zeitintervall Bildsignale erzeugt werden. Die erzeugten Bild- 
signale werden hierbei in einem ersten Bildspeicher abgelegt . 
In einem zweiten Bildspeicher werden die mittels einem Ein- 
fangfenster gebildeten Bilder abgelegt. Wobei hierbei zu- 
nachst aufgrund einem Fenstereinstellmittel auf den Bildsig- 
nalen, welche eine vorgegebene Zeit zuvor gespeichert wurden, 
ein Einf angf enster eingestellt wird. Die Bilder des Einfang- 
fensters werden sodann im zweiten Bildspeicher als Referenz- 
bild abgelegt. Weiterhin ist eine Einheit zur Ermittlung von 
Storungen vorgesehen, womit die im ersten Bildspeicher abge- 
legten Bildsignale dahingehend untersucht werden, ob darin 
Storungen enthalten sind. Falls Storungen in den Bildsignalen 
des ersten Bildspeichers enthalten sind, werden diese mittels 
einer Korrektureinheit korrigiert . Wobei die Korrektur z.B. 
auf einer Interpolation basiert, wodurch die Storungen der 
Bildsignale vermindert werden. Eine Fensteraktualisierungs - 
einheit aktualisiert das Einf angf enster eiitweder entsprechend 
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dem Ergebnis eines Vergleichs der im zweiten Speicher abge- 
legten Ref erenzbildsignale mit denen im ersten Bildspeicher 
abgelegten Bildsignalen oder falls eine Storung beim Ver- 
gleich der Ref erenzbildsignale und den Bildsignalen des ers- 
5 ten Bildspeichers festgestellt wurde . Der Nachteil ist es 
hierbei jedoch, dass der Fahrer bei der Darstellung der Bild- 
inf ormationen nicht uber die Funktion des Systems informiert 
wird . 

10 Der Erfindung liegt daher die Aufgabe zugrunde, ein neuarti- 
ges Verfahren zur Videobildanzeige einer Fahrzeugumgebungser- 
f assungseinheit zu schaffen, wobei eine Funkt ionskont rol 1 e 
durchgef iihrt wird . 

15 Die Aufgabe wird gemaS der Erfindung durch ein Verfahren mit 
den Merkmalen des Patentanspruch 1 gelost . Vorteilhafte Aus- 
gestaltungen und Weiterbildungen der Erfindung werden in den 
Unteranspruchen auf gezeigt . 

20 GemaS der Erfindung wird eine Videobildanzeige einer Fahr- 
zeugumgebungseinheit geschaf fen, wobei mittels wenigstens ei- 
nem Bildsensor Umgebungsinf ormationen erfasst werden. Zu- 
nachst werden hierbei die erfassten Umgebungsinf ormationen 
mittels einer Rechnereinheit zu Bildinf ormationen verarbei- 

25 tet . Die verarbeiteten Bildinf ormationen werden sodann auf 
einer Videobildanzeige dargestellt, wobei die dargestellten 
Bildinf ormationen zusatzlich in einem Zwischenspeicher abge- 
legt werden. Die im Zwischenspeicher abgelegten Bildinf orma- 
tionen werden anhand von Bildverarbeitungsalgorithmik mit dem 

30 zuletzt erfassten Bild verglichen. Wobei fur den Fall, dass 
bei dem Vergleich des zuletzt erfassten Bildes und den im 
Zwischenspeicher abgelegten Bildinf ormationen eine unzulassi- 
ge Abweichung festgestellt wird, das angezeigte Videobild 
verandert dargestellt wird. Im Rahmen dieser Erfindung wird 

35 unter einer veranderten Darstellung auch eine Ausblen- 
dung/Nicht -Darstellung des Bildes verstanden . In erf inderi- 
scher Weise werden im Rahmen des Vergleichs des zuletzt er- 
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fassten Bildes mit den im Zwischenspeicher abgelegten Bildin- 
f ormationen zusatzlich Fahrzeug Betriebsparameter berucksich- 
tigt . 

5 Indem Fahrzeug Betriebsparameter beriicksichtigt werden, kon- 
nen in einer besonders vorteilhaf ten Weise die mit der Fahr- 
zeugumgebungseinheit verarbeiteten Bildinf ormationen einer 
Plausibilitatspruf ung unterzogen werden. Wobei im Rahmen die- 
ser Plausibilitatspruf ung unzulassige Abweichungen zwischen 

10 dem zuletzt erfassten Bild und den im Zwischenspeicher abge- 
legten Bildinf ormationen betrachtet werden. Zur Feststellung 
unzulassiger Abweichungen werden hierbei insbesondere die 
Fahrzeug Betriebsparameter mit den erfassten Bildinf ormatio- 
nen oder den Bildparametern der Bildinf ormationen verglichen. 

15 Aufgrund dieser durch die Plausibil tatspruf ung durchgef iihrten 
Funktionskontrolle wird es erst moglich, dass der Benutzer 
uber die Funktion der Fahrzeugumgebungseinheit informiert 
ist . 

2 0 Bei einer gewinnbringenden Ausf iihrungsf orm der Erfindung 

handelt es sich bei einem der Betriebsparameter um einen Pa- 
rameter, welcher Auskunft dariiber gibt , ob sich das Fahrzeug 
vorwarts oder riickwarts bewegt bzw. stillsteht. Hierzu ist 
beispielsweise ein Sensor vorgesehen, welcher die Bewegungs- 

25 richtung der Rader misst. Auch ist es hierbei denkbar, dass 
die Bewegungsrichtung des Fahrzeugs anhand der Bewegung der 
Fahrzeugachse oder direkt am Fahrzeugantrieb z.B. am Getriebe 
gemessen wird. Aufgrund der Bewegungsinf ormat ion kann die 
mittels der Fahrzeugumgebungserf assungseinheit erfasste Bild- 

30 information einer Plausibilitatspruf ung unterzogen werden. 
Beispielsweise verandert sich bei der Erfassung von Umge- 
bungsdaten mit einem st illstehenden Fahrzeug die Ansicht der 
Szene nicht . Jedoch kann sich bei der Umgebungserf assung mit 
einem st illstehenden Fahrzeug die Position und GroSe einzel- 

3 5 ner Objekte innerhalb einer Szene aufgrund deren Eigenbewe- 

gung andern. Wohingegen mit einem sich in Bewegung befindli- 
chen Fahrzeug Bildinf ormat ionen erfasst werden, bei denen 
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sich sowohl die Ansicht der Szene andert, als auch die Posi- 
tion und GroSe einzelner Objekte. Wobei sich die Position und 
GroJSe einzelner Objekte aufgrund deren Eigen- und/oder Rela- 
tivbewegung andern kann. Dem Fachmann auf dem Gebiet der 
Bildverarbeitung sind Verfahren bekannt, urn anhand erfasster 
Bildinformationen die Eigenbewegung des Fahrzeugs zu ermit-~ 
teln. Werden diese ermittelten Daten mit den tatsachlich ge- 
messenen GroSen verglichen und stimmen diese uberein, ist mit 
hoher Wahrscheinl ichkeit davon auszugehen, dass die Fahrzeug- 
umgebungserf assungseinheit korrekt f unktioniert . 

Bei einer weiteren gewinnbringenden Ausf iihrungsf orm der Er- 
findung handelt es sich bei einem der Betriebsparameter um 
die Fahrzeuggeschwindigkeit . Hiermit kann die Funkt ionsweise 
der Fahrzeugumgebungserf assungseinheit genau uberpriift wer- 
den. Insbesondere wird dabei anhand der Bildinformationen be- 
trachtet wie sich die GroSe und Position von Objekten inner- 
halb eines bestimmten Zeitraumes verandern. Wobei es sich bei 
den Objekten beispielsweise um Baume , Verkehrsschilder oder 
andere Fahrzeuge handelt. Sind zudem die Abbildungsparameter 
der Kamera der Fahrzeugumgebungserf assungseinheit bekannt, 
kann damit die Eigengeschwindigkeit des Fahrzeugs anhand der 
Bildinformationen zunachst geschatzt und anschlieSend mit der 
am Fahrzeug gemessen Geschwindigkeit verglichen werden. Wobei 
dem Fachmann Tachometereinrichtungen zur Geschwindigkeit smes- 
sung an Fahrzeugen in unterschiedl ichen Ausf iihrungsf ormen be- 
kannt sind. 

In besonders vorteilhaf ter Weise wird bei einer unzulassigen 
Abweichung des zuletzt erfassten Bildes von den abgelegten 
Bildinformationen eine Fehlermeldung auf der Videobildanzeige 
angezeigt wird. Hierbei ist es denkbar, dass zur Darstellung 
der Fehlermeldung eine Textform oder eine Symbolform gewahlt 
wird. Wobei die Fehlermeldung beispielsweise dem Umgebungs- 
bild iiberlagert sein kann. Selbstverstandl ich ist es jedoch 
auch denkbar den Hintergrund, auf dem die Fehlermeldung dar- 
gestellt wird, auch in beliebiger Farbe darzustellen. Hierbei 
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ist ein Mittel vorgesehen wodurch es auch dann moglich ist 
die Fehlermeldung darzustellen falls die Recheneinheit bzw. 
der Speicher der Fahrzeugumgebungseinheit nicht korrekt funk- 
tionieren oder keine Betriebsparameter fur die Auswertung zur 
Verfugung stehen. In vorteilhaf ter Weise werden daher bei- 
spielsweise fur unterschiedliche Fehlerursachen unterschied- 
liche Fehlermeldungen in einem Lese-Speicher hinterlegt. Die- 
se Fehlermeldungen konnen dann bei Bedarf auf der Videobild- 
anzeige dargestellt werden. 

Daneben hat es sich jedoch auch bewahrt , falls bei einer un- 
zulassigen Abweichung des zuletzt erfassten Bildes von den 
abgelegten Bildinf ormationen die Videobildanzeige automatisch 
abgeschaltet wird. Damit soil vermieden werden, dass dem Fah- 
rer fehlerhafte Bildinf ormationen dargestellt werden oder er 
Beispielsweise eine Fehlermeldung auf der Videobildanzeige 
versehentlich iibersieht . Hierbei erfolgt die Abschaltung bei- 
spielsweise derart, dass die Videobildanzeige vollstandig ab- 
geschaltet wird und nur durch den Fahrer erneut aktiviert 
werden kann. Alternativ ist es jedoch auch denkbar, dass sich 
bei der Abschaltung ein Standby-Betrieb einstellt. Die Video- 
bildanzeige kehrt dabei vom Standby-Betrieb zum Anzeige- 
Betrieb zuriick, sobald die unzulassige Abweichung zwischen 
dem zuletzt erfassten Bild und den abgelegten Bildinf ormatio- 
nen nicht mehr besteht . Denkbar ist es hierbei auch, dass an- 
dere Fahrzeugsysteme die Videobildanzeige wahrend des Stand- 
by-Betriebs nutzen konnen. 

Vorteilhaf t ist es, dass zur Korrektur des angezeigten Video- 
bildes eine erneute Bildaufnahme angeregt wird, und das neu 
aufgenommene Bild das zuletzt aufgenommene Bild ersetzt. Eine 
erneute Bildaufnahme bietet sich beispielsweise insbesondere 
dann an, falls kurzzeitige unzulassige Abweichungen bei den 
Bildinf ormationen vorliegen. Beispielsweise falls die Sicht 
der Kamera kurzzeitig verdeckt ist. Dies kann z.B. dann der 
Fall sein, Falls ein Vogel oder herabf allendes Laub von Bau- 
men relativ dicht vor dem Objektiv der Kamera vorbeif liegt . 
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Dabei wird eine fest vorgegebene Anzahl von erneuten Bildauf - 
nahmen zugelassen . 

Fur den Fall, dass nach einer fest vorgegebenen Anzahl emeu- 
ter Bildauf nahmen weiterhin eine unzulassige Abweichung der 
Bildinf ormationen vorhanden sein sollte bzw. dass eine erneu- 
te Anregung der Bildauf nahme nicht moglich ist, wird eine 
Fehlermeldung auf der Videobildanzeige angezeigt . Die Art und 
Weise wie dabei die Fehlermeldung auf der Videobildanzeige 
dargestellt wird, wurde weiter oben bereits beschrieben. 
Gleichsam ist es denkbar, dass falls eine erneute Anregung 
der Bildauf nahme nicht moglich ist, dass die Videobildanzeige 
automat isch abgeschaltet wird. Die Art und Weise wie dabei 
die Abschaltung der Videobildanzeige erfolgt, wurde weiter 
oben bereits beschrieben. 

In einer weiteren vorteilhaf ten Ausf iihrungsf orm wird der Fah- 
rer unabhangig von der Videobildanzeige iiber eine unzulassige 
Abweichung des zuletzt erfassten Bildes von den abgelegten 
Bildinf ormationen informiert. Wobei ein Warnmittel vorgesehen 
ist, welches mit der Fahrzeugumgebungserf assungseinheit in 
Verbindung steht . Inf ormationen iiber unzulassige Abweichungen 
werden hierbei unverzuglich an derartige Warnmittel weiterge- 
leitet. Wodurch der Benutzer auch dann vor Fehlf unkt ionen der 
Videobildanzeige gewarnt ist, falls er nicht direkt auf die 
Videobildanzeige blickt bzw. diese Aufgrund von Umgebungsbe- 
dingungen nur schwer ablesbar ist. In einer weiteren vorteil- 
haften Weise werden zur Information des Benutzers hierbei op- 
tische Signale verwendet, wobei ein optisches Anzeigemittel 
als Warnmittel vorgesehen ist. Hierbei kann es sich bei- 
spielsweise urn eine einfache Kontrollleuchte handeln, welche 
vorzugsweise im Blickfeld des Fahrers z.B. im Armaturenbrett 
des Fahrzeugs angeordnet ist. Selbstverstandlich kann es sich 
hierbei aber auch urn jede weitere bekannte Ausf iihrungsf orm 
eines optischen Anzeigemittels fur Fahrzeuge handeln. Wobei 
auch spezielle Farbgebungen und beispielsweise spezielle 
Blinkf requenzen beim Betrieb der Kontrollleuchte denkbar 
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sind. Das optische Warnmittel bleibt hierbei solange akti- 
viert bis die unzulassige Abweichung zwischen dem zuletzt 
aufgenommenen Bild und den abgelegten Bildinf ormationen nicht 
mehr vorhanden ist. Selbstverstandlich ist es auch denkbar, 
dass das optische Warnmittel solange aktiviert bleibt, bis 
eine Quittierung durch den Benutzer erf olgt . 

Jedoch ist es auch moglich, dass zur Information iiber Abwei- 
chungen zwischen dem zuletzt aufgenommenen Bild und den abge- 
legten Bildinf ormationen akustische Signale verwendet werden, 
wobei ein akustisches Wiedergabemittel als Warnmittel vorge- 
sehen ist. Dabei sind zur Inf ormat ionswiedergabe unterschied- 
liche Formen wie z.B. eine Sprachausgabe oder ein Warnton 
denkbar. Insbesondere kann es sich bei diesen akustischen 
Wiedergabemitteln beispielsweise urn Lautsprecher oder Summer 
handeln. Derartige akustische Warnmittel konnen an beliebigen 
Stellen im Innenraum des Fahrzeugs angebracht werden oder in 
bereits bestehende akustische Fahrzeugsysteme integriert wer- 
den. Das akustische Warnmittel bleibt hierbei vorzugsweise 
solange aktiviert bis die unzulassige Abweichung zwischen dem 
zuletzt aufgenommenen Bild und den abgelegten Bildinf ormat io- 
nen nicht mehr vorhanden ist. Selbstverstandlich ist es auch 
denkbar, dass das akustische Warnmittel solange aktiviert 
bleibt, bis eine Quittierung durch den Benutzer erf olgt . 

Die Erfindung kann beispielsweise bei einem Fahrzeugumge - 
bungserf assungssystem, insbesondere im Zusammenhang mit einem 
Nachtsichtsystem eingesetzt werden. Nachtsichtsysteme werden 
vorzugsweise eingesetzt, urn Objekte (z.B. andere Ver- 
kehrsteilnehmer) auch bei schlechter Sicht fruhzeitig erken- 
nen zu konnen. Dabei ist es dem Fahrer mittels dem System vor 
allem moglich in die Ferne zu blicken. Wobei dem Fahrer bei- 
spielsweise die Szene dunkel und Objekte hell dargestellt 
werden. Jedoch andert sich hierbei die Position von Objekten, 
welche sich in grofier Entfernung vom Fahrzeug befinden, auf 
der Videobildanzeige nur urn wenige Pixel. Daher ist es fur 
den Fahrer in solchen Situationen ublicherweise schwierig zu 
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erkennen ob die Videobildanzeige korrekt funktioniert oder ob 
es sich urn eine Fehlfunktion handelt und beispielsweise trotz 
Fahrtbewegung ein stehendes Bild anzeigt wird. Falls ein ste- 
hendes Bild angezeigt wiirde, wiirde der Fahrer aber gerade die 
interessierenden Objekte wie andere Verkehrsteilnehmer oder 
plotzlich auftretende Hindernisse nicht angezeigt bekommen. 

Auch lasst sich die Erfindung bei einem Fahr zeugumgebungssys - 
tern einsetzten, welches insbesondere zur Parkplat zsuche ge- 
eignet ist . Derartige Systeme arbeiten mit Bildauf nahmeein- 
heiten, welche im sichtbaren Spektrum empf indl ich sind und 
zeigen dem Fahrer die Szene der Parkliicke im Fahrzeuginnen- 
raum auf einer Videobildanzeige an. Hierbei blickt der Fahrer 
im Gegensatz zum Einsatz bei einem Nachtsichtsystem nicht in 
die Feme sondern in die unmittelbare Umgebung des Fahrzeugs . 
Da der Blick in die Nahe zur Parkplat zsuche jedoch ublicher- 
weise bei langsamer Fahrt erfolgt, ist es fur den Fahrer be- 
sonders schwierig die Darstellung eines stehenden Bildes von 
der Bewegtbilddarstellung zu unterscheiden . Falls der Fall 
eines stehendes Bild erst kurz vor einem Hindernis eintritt, 
bleibt dem Fahrer nur kurze Zeit urn darauf zu reagieren. Oft- 
mals lasst sich dann eine Kollision nicht mehr vermeiden. 

Die Figur zeigt beispielhaft den schemat ischen Aufbau der er- 
f indungsgemaSen Videobildanzeige (1) einer Fahr zeugumgebungs - 
erf assungseinheit (0) . Hierbei umfasst die Fahr zeugumgebungs - 
erf assungseinheit (0)- einen Bildsensor (3), mittels dem Umge- 
bungsinf ormationen erfasst werden. Die erfassten Umgebungsin- 
formationen werden mittels der Recheneinheit (2) zu Bildin- 
f ormationen verarbeitet und auf der Videobildanzeige (1) dar- 
gestellt. Zudem werden die Bildinf ormationen im Zwischenspei- 
cher (4) abgelegt . Das zuletzt erfasste Bild wird dabei mit 
den im Zwischenspeicher (4) abgelegten Bildinf ormationen an- 
hand von Bildverarbeitungsalgorithmik (5) verglichen. Wobei 
im Rahmen des Vergleichs zusatzlich Fahrzeug Betriebsparame- 
ter (6) beriicksichtigt werden. Hierbei wird bei einer unzu- 
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lassigen Abweichung des zuletzt erfassten Bildes von den ab- 
gelegten Bildinf ormat ionen das angezeigte Videobild verandert 
dargestellt. Zudem wird der Fahrer bei einer derartigen unzu- 
lassigen Abweichung mittels einem Warnmittel (7) gewarnt , 
welches mit der Fahrzeugumgebungserf assungseinheit (0) in 
Verbindung steht . 
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Patentanspruche 



1. Videobildanzeige (1) einer Fahrzeugumgebungserf assungs- 
einheit (0) , 

wobei mittels wenigstens einem Bildsensor (3) Umgebungs- 
inf ormat ionen erfasst werden, 

die erfassten Umgebungsinf ormat ionen mittels einer Re- 
cheneinheit (2) zu Bildinf ormat ionen verarbeitet und auf 
einer Videobildanzeige (1) dargestellt werden, 
die Bildinf ormationen zusatzlich in einem Zwischenspei- 
cher (4) abgelegt werden, 

dass das zuletzt erfasste Bild mit den im Zwischenspei - 
cher abgelegten Bildinf ormationen anhand von Bildverar- 
beitungsalgorithmik (5) verglichen wird, 

wobei bei einer unzulassigen Abweichung des zuletzt er- 
fassten Bildes von den abgelegten Bildinf ormat ionen das 
angezeigte Videobild verandert dargestellt wird, 
dadurch gekennzeichnet, 
dass im Rahmen des Vergleichs des zuletzt erfassten Bil- 
des mit den abgelegten Bildinf ormat ionen zusatzlich Fahr- 
zeug Betriebsparameter (6) beriicksichtigt werden. 

2. Videobildanzeige (1) nach Anspruch 1, 

dadurch gekennzeichnet, 
dass es sich bei einem der Betriebsparameter (6) urn einen 
Parameter handelt, welcher Auskunft daruber gibt, ob sich 
das Fahrzeug vorwarts oder riickwarts bewegt bzw. still - 
steht . 
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3. Videobildanzeige (1) nach einem der vorstehenden Ansprii- 
che , 

dadurch gekennzeichnet, 

dass es sich bei einem der Betriebsparameter (6) urn die 

Fahrzeuggeschwindigkeit handelt . 

4. Videobildanzeige (1) nach einem der vorstehenden Anspru- 
che , 

dadurch gekennzeichnet, 
dass bei einer unzulassigen Abweichung des zuletzt er- 
fassten Bildes von den abgelegten Bildinf ormat ionen eine 
Fehlermeldung auf der Videobildanzeige (1) angezeigt 
wird . 

5. Videobildanzeige (1) nach einem der vorstehenden Ansprii- 
che , 

dadurch gekennzeichnet, 
dass bei einer unzulassigen Abweichung des zuletzt er- 
fassten Bildes von den abgelegten Bildinf ormationen die 
Videobildanzeige (1) automat isch abgeschaltet wird. 

6. Videobildanzeige (1) nach einem der vorstehenden Ansprii- 
che , 

dadurch gekennzeichnet, 
dass zur Korrektur des angezeigten Videobildes eine er- 
neute Bildaufnahme angeregt wird, und das neu aufgenomme- 
ne Bild das zuletzt aufgenommene Bild ersetzt. 

7. Videobildanzeige (1) nach einem der vorstehenden Ansprii- 
che , 

dadurch gekennzeichnet, 
dass fur den Fall, dass eine erneute Anregung der Bild- 
aufnahme nicht moglich ist, eine Fehlermeldung auf der 
Videobildanzeige (1) angezeigt wird. 
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8. Videobildanzeige (1) nach einem der vorstehenden Ansprii- 
che, 

dadurch gekennzeichnet, 
dass fur den Fall, dass eine erneute Anregung der Bild- 
aufnahme nicht moglich ist, die Videobildanzeige (1) au- 
tomatisch abgeschaltet wird. 

9. Videobildanzeige (1) nach einem der vorstehenden Ansprii- 
che , 

dadurch gekennzeichnet, 
dass der Fahrer unabhangig von der Videobildanzeige (1) 
tiber eine unzulassige Abweichung des zuletzt erfassten 
Bildes von den abgelegten Bildinf ormat ionen informiert 
wird, wobei ein Warnmittel (7) vorgesehen ist, welches 
mit der Fahrzeugumgebungserf assungseinheit (0) in Verbin- 

dung steht . 

10. Videobildanzeige (1) nach Anspruch 9, 
dadurch gekennzeichnet, 

dass zur Information optische Signale verwendet werden, 
wobei ein optisches Anzeigemittel als Warnmittel (7) vor- 
gesehen ist . 

11. Videobildanzeige (1) nach Anspruch 9, 
dadurch gekennzeichnet, 

dass zur Information akustische Signale verwendet werden, 
wobei ein akustisches Wiedergabemittel als Warnmittel (7) 
vorgesehen ist. 

12. Verwendung der Videobildanzeige (1) nach einem der An- 
spriiche 1 bis 11, bei einem Fahrzeugumgebungserf assungs- 
system (0) , insbesondere bei einem Nacht sichtsystem . 

13. Verwendung der Videobildanzeige (1) nach einem der An- 
spriiche 1 bis 11, bei einem Fahrzeugumgebungserf assungs- 
system (0) , insbesondere bei einem System zur Parkplatz- 
suche . 
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Zusammenf a s sung 

Videobildanzeige fur eine 
Fahrzeugumgebungserf assungseinheit 

Die Erfindung betrifft eine Videobildanzeige (1) einer Fahr- 
zeugumgebungserf assungseinheit (0) . Die Umgebungsinf ormat io- 
nen werden hierbei mittels einer Kamera (3) erfasst und mit- 
tels der Recheneinheit (2) in Bildinf ormat ionen umgesetzt. 
Die gewonnen Bildinf ormat ionen werden sodann dem Fahrer auf 
einer Videobildanzeige (1) dargestellt. Urn den Fahrer iiber 
Fehlfunkt ionen (z.B. stehendes Bild) informieren zu konnen, 
werden die erfassten Bildinf ormat ionen in einem Zwischenspei - 
cher (4) abgelegt . Das zuletzt erfasste Bild wird dann mit 
den zwischengespeicherten Bildinf ormat ionen auf der Grundlage 
von Bildverarbeitungsalgorithmik (5) verglichen und falls da- 
bei unzulassige Abweichungen festgestellt werden, wird das 
angezeigte Videobild verandert dargestellt oder die Video- 
bilddarstellung abgeschaltet . Indem im Rahmen des Vergleichs 
der Bildinf ormationen zusatzlich Fahrzeug Betriebsparameter 
(6) beriicksichtigt werden, wird eine zuverlassige Funktions- 
kontrolle der Videobildanzeige erst moglich. Das System um- 
fasst hierbei ein zusatzliches Warnmittel (7) , welches den 
Fahrer unabhangig von der Videobildanzeige (1) iiber Fehlfunk- 
tionen inf ormiert . 
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